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(54) Descendeur autobloquant pour la descente controlee le long d'une corde. 


(57) Un descendeur 10 autobloquant comporte une paire de 
flasques 14, 16 paraileles ayant un axe 22 fixe transversal sur 
lequel est montee a rotation une platine 20 equipee de trots 
plots 24. 26. 28 de guidage de la corde 12 selon une demi- 
spire. Le plot intermediate 26 est coaxial a raxe 22. et un 
galet 34 de freinage traverse une Iumiere 30 de la platine 20 
en cooperant avec le plot cnferieur 28 pour assurer le coince* 
ment de la corde 12 en cas de relachement d une poignee de 
commande 44. La Iumiere 30 curviligne est centree sur I'axe 
22. et la poignee 44 est articulee a la platine 20. 

Application : escalade, alpinisme. speleologie et chantiers de 
construction. 
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DESCENDED AUTOBLOQUANT POUR LA DESCENTS CONTROLEE LE LONG D'UHE CORDE 


L' invention est relative a un descendeur autobioquant, notanment pour la 
descente controlee le long d'une corde, ayant un corps merallique 
comportant : 

- une paire Be flasques paralleles delimitant an espace transversal de 
passage de la corde , 

- une platine montee a rotation a l'interieur de 1' espace, sur un axe fixe 
perpendiculaire aux flasques, 

- des moyens de positionnement de la corde sur la platine cooperant avec 
• un galet de freinage fixe sur au moins un des flasques pour former un 

dispositif d'autoblocage par coincement de la corde, 

- un levier de commande nanuelle destine a regier la position relative de 
la platine par rapport aux flasques pour assurer le debiocage de la corde, 

- et des moyens d' attache du descendeur au baudrier ou au cuissard de 
1 'utilisateur. 

Selon un descendeur autobioquant connu du genre nentisnne, les moyens de 
positionnement de la corde sent formes par deux poulies, dont l'une est 
fixe, et dbnt 1' autre est solidaire d'une plarine mobile en rotation et 
prolongee par le levier de commande. La poulie de la plarine est equipee 
d'un organe de blocage cooperant avec la poulie fixe pcur coincer la corde 
en cas de relSchement du levier de comrr.ande. 

II est egalement connu de nonter les deux poulies sur la pla-ine 
pivotante, la poulie inferieure etant coaxiaie a 1'axe de pivoremer.-, et 
la poulie superieure cooperant avec un taquet d' arret fixe sur le fiasoue 
fixe pour assurer le blocage de la ccrde. 

Le probleme pose par ces descendeurs de 1'art anterieur reside 
principalement dans le manque de progress! vite de 1 'action de debiocage de 
la corde, du au faible debasement de la poignee de con.T.ande, et Z 
l'enroulement en S de la corde sur les poulies. 11 en resulte un 
fonctionnement en tout ou rien, e'est a dire un passage franc de la 
position bloquee vers la position debloquee, sans scr.e intermediate dl 
debiocage progressif per-nettant d'adapter la vitesse.de descent- en 
fonction du poids de 1 • utilisateur et de la longueur et du diametre de la 
corde. Le debiocage necessite d' autre part ur. effort important sur le 
levier de commande. 
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L'objet de 1* invention consiste a realiser un descendeur autobloquant 
fiable a ceblorage progressif de la corde pour ajuster a volonte la 
Vitesse de descente avec un faible effort sur le levier de commande 
manuelle. 

Le descendeur selon 1' invention est caracterise en ce que la platine est 
equipee de trois plots de guidage agences pour enrouler la corde selon une 
demi-spire, le deuxieme plot internediaire etant coaxial a l'axe de 
pivotement de la platine, et que le galet de freinage coopere avec le 
troisieme plot inferieur de la platine pour blcquer la corde en cas de 
relachement de la poignee de commande. 

Le galet de freinage s'etend parallelement a l'axe de pivotement, et 
traverse la platine par une lumiere de debattement ayant une forme 
curviligne centree sur l'axe de pivotement. 

Le mouvement de descente est controle avec precision par 1 1 utilisateur 
grace au grand debattement de la platine par rapport au galet de freinage 
associe a l'un ou aux deux flasques. 

Le levier de commande peut §tre fixe ou articule soit a la platine, soit 
aux flasques. L'axe de pivotement forme un angle obtu avec le premier plot 
superieur et le troi»iSme plot inferieur., 

L'un des flasques est monte a pivotement, soit a ciseaux, soit a 
basculement sur un axe entre une position inactive d'ouverture du 
descendeur autorisant la mise en place de la corde autour des plots de 
guidage, et une position active de fermeture du descendeur permettant la 
descente controlee au moyen du levier de commande. 

Les flasques peuvent egalement itre solidarises entre eux au moyen du 
galet de freinage. 

La platine est dotee d'une butee agencee soit en organe d • entralnement par 
1' action d'une face d'appui du levier de commande pivotan- lorsque ce 
dernier arrive dans la position intermedia ire, ' soit en organe de 
prehension cooperant avec le pouce d'un coequipier lors de 1 ' utilisation 
du descendeur en assurance du premier par le second. 
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Cette autre application du descendeur er. organe d'assurage permet a un 
coequipier d* assurer en toute securite un griir.peur escaladanr en tete. 
Lorsque le coequipier lache la poignee en cas de chute du grimpeur, il se 
produit automatiquement un blocage de la corde, et 1 'arret de la chute. 

Le descendeur peut etre utilise sur corde simple ou double dans le delaine 
de 1* escalade et de la speleologie. 

D* autres avantages et caracteristiques resscrtiront plus ciairement de la 
description qui va suivre de plusieurs nodes de realisation de 
1' invention, donnes a titre d a examples non limitatifa, et represented aux 
dessins annexes dans lesquels : 

- la figure 1 est une vue schenatique en elevation du descendeur 
autobloquant selon 1' invention represent! en position active de descente ; 

- la figure 2 mcntre une vue identique a celle de la figure 1, en position 
inactive du descendeur pour la rr.ise en place de la corde ; 

- la figure 3 est une vue de profil de la figure 1 ; 

~ leS fi £ ares 4 et 5 representent des vues identiques a celle de la 
figure 1 de deux variantes de realisations avec basculenent de l'un des 
flasques ; 

- la figure 6 montre une application de 1'appareil de la figure 1 en 
assurance du premier par le second ; 

- les figures 7 et 8 montrent deux autres variantes de realisation du 
descendeur, avec la poignee de comnance solitaire ce l'un ou des deux 
flasques ; 

- la figure 9 represente une vue identique a celle de la figure 2 d'ur.e 
autre variante de descendeur pour la speleologie, le descendeur etant en 
position inactive ; 

- la figure 10 montre le descendeur de la figure 9 en position active ; 

- les figures 11 et 12 montrent deux vues en coupe selon les lignes XI -XI 
et XII-XII respectivement des figures 9 et 10 ; 

- les figures 13a et 13b sont ces vues identiques de la figure 3 de deu>: 
autres descendeurs pour corde double. 

En reference aux figures 1 a 3, un descendeur 10 autobloquant: pour 
1' escalade ou 1 • alpinisme , est accroche par 1 'utilisateur a un baudrier ou 
un cuissard pour la descente contrSlee le long c'une corde 12. Le 
descendeur 10 comporte un corps rr.etallicue ayant une paire de flasques 
14,16 fixes et paralleles delimitant un espaee 13 transversal de icgement 
d'une platine 20 mobile montee a rotation litre avec ou sans ressort de 
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rappel sur un axe fixe 22 perpendiculaire aux flasques 14,16. La piatine 
20 sert de support a trois plots 24,26,28 de guidage de la corde 12, et 
est dotee d'une lumiere 30 curviligne centree sur l'axe 22 de pivotement 
de la piatine 20. Le deuxieme plot central 26 de forme cylindricue est 
traverse coaxialement avec jeu par l'axe fixe 22, et les deux flasques 
14,16 sont solidarises entre cux au moyen d'une entretoise 32 et d'un 
galet 34 s'etendant transversalement selon une direction parallele a l'axe 
22, L 1 entretoise 32 fixe est agencee a la partie infer ieure des flasques 
14,16, et pernio X l'accrochage d'un mousqueton 36 (fig.l) relie au baudrier 
par une sangle de liaison (non representee). 

Le galet 34 est fixe aux flasques 14,16 dans la partie intermediaire du 
descendeur 10 apres passage par la lumiere 30 de la piatine 20 mobile. En 
position active (fig.l) du descendeur 10, la corde 12 entoure le deuxieme 
plot intermediaire 26 de la piatine 20 en formant une demi-boucle dont 
i'un des brins passe sous le premier plot superieur 24, et dont 1* autre 
brin est intercale entre le galet 34 fixe et le troisieme plot inferieur 
28. Sur la figure 3, on remarque que la piatine 20 conporte une face plane 
37 separee du flasque 14 par un faible jeu transversal. Les trois plots 
24,26,28 sont orientes vers le flasque 16 avec interposition d'un jeu 
predetermine. 

Le premier plot superieur 24 de la piatine 20 est pourvu d'une saillie 38 
ayant une rainure 40 d' engagement de 1" arete 42 circulaire du flasque 16 
apres mise en place du mousqueton 36. 

Un levier de commande 44 est monte sur la piatine 20 en un point 
d' articulation 46 separe de l'axe de pivotement 22 par la lumiere 30. Un 
ressort de rappel (non represents), par exemple du type a torsion, est 
monte coaxialement autour du point d ' articulation 46, de maniere a 
solliciter le levier de commande 44 vers une position relevee (montree en 
pointille sur la fig.l). La reaction de la corde 12 sur le premier plot 
superieur 24 tend a cntrainer en rotation la plauine 20 dans le sens 
inverse des aiguilles d'une montre, ce qui provoque un rapprochement du 
troisieme plot inferieur 28 vers le galet 34 fixe engendrant un effet de 
coinccmcnt dc la corde 12. Le deblocage de la corde 12 Intervient par une 
action manuelle de pivotement du levier de commande 44 dans le sens 
horaire. Apres rattrapage d'une course morte pr&determinee au cours ce 
laquelle le levier de commande 44 passe de la position relevee (en 
pointille) vers une position intermediaire (voir fig.l) a l'encontre de la 
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force du ressort de rappei, la platine 20 est ensuite deplacee en rotation 
dans le sens horaire autour de son axe 22 par ia venue en engagement d'une 
face d'appui 4e du levier de command- 44 sur une butee 50 d ' e.-.rrainement 
de la platine 20. Le troisieme plot inferieur 28 s'elcigne aiors du galet 
34 fixe autorisant un deblocage progressif de la ccrde 12. 

L'utilisation et le fonetionnement du descendeur 10 selon les figures 
113 peuvent se resumer de la maniere suivante : 

L' insertion de la ccrde 12 autour du plot central 26 de la platine 20 peut 
s'operer en position inactive du descendeur 10, ' apres enlevement du 
mousqueton 36 suivi d'un mouvement relatif d ' eearteaent de la platine 20 
pivotante par rapport aux flasques 14,16 (voir fig. 2). L'arSte 42 
superieure du flasque 16 s'echappe de la rsinure 40 de la sailiie 38, et 
le troisieme plot inferieur 28 s'elcigne du flasque fixe 16 en menageant 
un intervalle de passage de la corde 12. 

Apres enroulement en demi-spire de la corde 12 autour du plot central 20, 
l'utilisateur peut faire passer le descendeur 10 de la position inactive 
(fig. 2) vers la position active Cfig.l) par tasculement de la platine 20 
dans le sens inverse des aiguilles d'une aontre grace a une action de 
prehension sur le levier de commands 44. La rainure 40 de la sailiie 38 
s- engage sur 1 'arete 42 dorsale du flasque 16, et le plot inferieur 28 est 
dispose en regard de la face interne du flasque 15. L'accrochage du 
mousqueton 36 sur l'entretoise 32 permet ensuite de relier le descendeur 
10 au baudrier par une sangle de liaison. Le passage de la position active 
(fig.l) vers la position inactive (fig. 2) est impossible par la presence 
du mousqueton 36 sur l'entretoise 32. 

Apres mise en place du descendeur 10 sur la ccrde 12, l'utilisateur peut 
amorcer son mouvement de descente le long de la ccrde 12. La descente est 
contrSlee a volonte par l'utilisateur par 1' action manuelle sur le levier 
de commande 44 qji regie la position relative de la platine 20 par rapport 
aux flasques 14,16 et 1 ' ecarte.ment entre le troisieme plot inferieur 23 et 
le galet 34 fixe de freinage. L'angle de debatte-ent de la platine 20 est 
sensiblement inferieur a la longueur du secteur circuiaire de la lusii^re 
30, et permet un dosage de l'effet de freinage grace a la variation du 
passage de la corde 12 entre le plot 28 et le galet 34. Cettc- modulation 
du freinage pernet d'ajuster avec precision la Vitesse de descente de 
l'utilisateur. Lorscue ce dernier lache le levier de cc-^and- 44 
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volontairement, soit apres accident, 1' arret est immediat par autoblocage 
de la corde 12 pressee par le plot 28 contre le galet 34 de freinage. Cet 
autoblocage resulte de I'effet de traction et de frortement de la corde 12 
sollicitant le pivotement de la platine 20 cans le sens inverse des 
aiguilles d'une montre. 

Sur le descendeur 100 de la figure 4, la poignee de ccmmande 44 peut etre 
solidarisee directement a la platine 20 avec ou sans articulation. Le 
flasque 16 au lieu d'etre fixe a demeure au flasque 14 conjugue, est monte 
a pivotement en ciseaux sur l'axe 22 pour autoriser 1 1 enroulement en 
demi-spire de la corde 12 sur la platine 20 lorsque le descendeur 100 se 
trouve en position inactive. Pour le passage vers la position active (non 
representee), il suffit de faire basculer le flasque 16 dans le sens 
inverse des aiguilles d'une montre, et d'introduire un mousqueton dans les 
orifices 60,62 alignes respectifs des flasques 14,16. Le galet 34 de 
freinage traverse la lumiere 30 de la platine 20 et est fixe uniquement au 
flasque 14 fixe. En position active du descendeur 10C, le galet 34 est 
separe du flasque 16 par un faible jeu transversal, dont l'epaisseur est 
inferieure au diametre de la corde 12. Le reste du fonctionnement du 
descendeur 100 de la figure 4 est similaire a celui du descendeur 10 des 
figures 1 a 3. Les orifices 60,62 peuvent §tre circulaires ou oblongs, 
I'un d'entre eux, par exemple 62, ayant une forme semi-ouverte en etant 
equipe d f un cliquet fnon represented d* introduction du mousqueton, lequel 
reste accroche en permanence dans 1' orifice 60. 

Le descendeur 110 de la figure 5 est une variante de la figure 4, dans 
laquelle le flasque 16 au lieu d'dtre monte a pivotement sur l'axe 22, est 
articule sur un axe 112 auxiliaire fixe sur le flasque 14. L'axe 112 est 
situe a 1' oppose de 1' orifice 60 par rapport a la position mediane du 
galet 34 de freinage. 

La figure 6 montre un organe d'assurage 130 forme par le descendeur 10 
selon la figure 1 a 3, utilise pour une application d' assurance du premier 
utiiisateur par le second. Le premier utilisateur est le grimpeur 
escaladant en tete et le second 1* assure depuis le sol ou une plateforme 
d'un relais au moyen de l'organe d'assurage 130. Le passage de la corde 12 
sur la platine 20 est identique a celui du descendeur 10, et le mousqueton 
36 relie l'organe d'assurage 130 au baudrier du second. La main gauche de 
ce dernier serv & donner du rcou au premier, dans le sens de la fleche Fl, 
tandis que la main droite tient le mousqueton 36 avec appui du pouce sur 
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la butee 50. Le levier de coramande 44 r.'s aucune action, le debioesge du 
systeme de freinage de la corde 12 interver.ant par la pressior. cans le 
sens de la fleche F2 du pouce sur la butee 50, faisant pivoter la platine 
20 dans le sens horaire autour de 1 ' axe 22. Lors d'une chute du premier, 
la -traction brutale exercee par la corde 12 sur l'organe d'assurage 130 
provoque le pivotement rapide de la platine 20 en sens inverse, et 
1 'echappement du pouce de son appui sur la butee 50. II en resulte 
l'autoblocage de la corde 12, et 1" arret inmediat de la chute du premier. 
Le mousqueton 36 etant relie en permanence au baucrier ou cuissard, la 
securite est totale meme en cas de relachement non control- du mousqueton 
36 par la main droite du second. 

Sur le descendeur 140 de la figure 7, i a poignee de commands 44 n'est plus 
sclidarisee avec ou sans articulation a la platine 20, ir.ais est fixee 
directement a la partie superieure du flasque 14 a l'oppcse de 1 'orifice 
6C d'accrochage du mousqueton' 36. L ' autre flasque 16 est mor.te a 
pivotement en ciseaux sur l'axe 22. Le fcnctionnement du descendeur 140 en 
position active est similaire a celui de la figure 4, mais le debiocage de 
la corde 12 s'effectue par pivotement du levier de corcnande 44 et du 
flasque 14 dans ie sens horaire ir.dique par la fleche F3, prcvo^uant 
l'eloignement du galet 34 de freinage P ar rapport au troisieme plot 28 
inferieur de la platine 20. 

Le descendeur 150 de la figure 8 est une variant* du descendeur 140 de la 
figure 7. Les deux fiasques 14,16 sent soiidarises er.tre eux par le galet 
34 de freinage, et le levier de commsnde 44 est relie a I'un des fiasques 
14,16 ou aux deux a la fois. 

Le descendeur 160 autobloquant selon les figures 9 a 12 est utilise en 
speleologie pour la descente d ■ un puits en toute securite. Le principe de 
fonctiennement du descendeur 160 correspond a celui du descendeur 10 des 
figures 1 a 3, avec le levier de ce-nande 44 agence dans le prolcn S ement 
de la platine 20 mobile. Les meraes nur.ercs de reperes seront utilises pour 
designer des pieces identiques ou simiiaires a ceiies des figures 
precedentes. La position active de descente esT representee sur la fisure 
10, dans laquelle la poignee de cemmsnde 44 se trouve a gauche des 
fiasques 14,16. Le galet 34 de freinage traverse la lumiere SC de la 
platine 20 et sert de -oyen de liaison fixe entre les deux fiasques 14,16. 
Le mousqueton 36 est accroche dans les orifices 60,62 des fiasques 14,15, 
et la traction de la corde 12 sollicite ia platine 20 en pivotement Sans 


8 


2626184 


le sens horaire vers la position relevee de la poignee de commande 44. En 
1' absence de commande manuelle sur la poignee 4/1 , cette demiere reste 
dans la position relevee provoquant le coincement de la corde 12 entre le 
plot 28 et le galet 34 fixe de freinage. Le deblocage de la corde 12 est 
pilote par abaissement de la poignee dans le sens de la fleche F5 
(fig.IC), tendant a eloigner le plot 28 du galet 34. 

Sur une aile 162 en equerre du levier de commande 44 est montee une patte 
164 de contrQle du debattement du levier 44. La patte 164 est articulee 
sur un axe 166 entre une premiere position verticale deverrouillee (en 
traits pleins sur figure 11), et une deuxieme position horizontale 
verrouillee (en traits pointilles). 

Pour la mise en place de la corde 12 sur les trois plots 24,26,28 de la 
platine 20, la patte 164 est places dans la premiere position verticale 
autorisan- un mouvement de basculement selon la fleche F4 de la poignee 44 
dans l'espace transversal 18 entre les flasque 14,16 jusque dans la 
position inactive du descendeur 160 (voir figure 9). Apres enrouleraent en 
demi-spire de la corde 12 sur le plot 26 intermediate, la poignee 44 est 
actionnee vers la position active de la figure 10, et la patte 164 est 
mise dans la deuxieme position horizontale empechant tout retour de la 
poignee 44 vers lb position inactive du descendeur 160, etant dcnne que la 
patte 164 vient en butee contre le chant lateral du flasque 16. 

Pour les differentes realisations des figures 1 a 12, le positionnement 
lateral des plots 24,26,28 sur la platine 20 est montre pour une corde 
simple. II est clair que 1 • utilisation d'une corde double de rappel est 
egalement possible, . il suffit pour cela de dimensionner en consequence 
l'espace transversal 18 entre les flasques 14,16 (voir figure 13a). 

La figure 13b montre une autre variante d'un descendeur 170 pour corde 
double de rappel. La platine 20 mobile est placee en rotation libre sur 
I'axe 22 dans le plan median du descendeur 170, et comporte de part et 
d 1 autre trois paires de plots 24,26,28 separes par un faible jeu des 
flasques 14,16 respecrifs. 

On remarque sur les figures 1 a 13b que la disposition des trois plots 
24,26,28 sur la platine 20 est telle que l'axe de pivotement 22 forme un 
angle obtu avec ie premier plot superieur 24 et le troisieme plot 
inferieur 2S. - 
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REVINDICATIONS 

1. Descendeur autobloquant , nota.mrr.ent pcur la descents contrciee le Icr.a 
d'une corde 12, ayant un corps metallique coirporrant : 

- une Paire de flasques 14,16 paralleles del ir.it ant un espace 13 
transversal de passage de la corde 12, 

- une platine 20 montee a rotation a 1 'inter ieur de I • espace 13, sur un 
axe 22 fixe perpendiculaire aux flasques 14,16, 

- des moyens de positionnement de la corde 12 sur la platine 20 cooperant 
avec un galet 34 de freinage fixe sur au rroins un des flasques 14,16 pcur 
former un dispositif d 9 autoblocage par coincement de la corde 12, 

- un levier de commande 44 manuelle destine a regier la position relative 
de la platine 20 par rapport aux flasques 14,16 pour assurer le deblccage 
de la corde 12, 

- et des moyens d'attache du descendeur 1C, IOC, 110,130, 140,150,160, 1*70 au 
baudrier ou au cuissard de 1 • utilisateur , 

caracterise en ce que la platine 20 est equipee de rrois piors de guicage 
24,26,28 agences pour enrouler la corde 12 selon une demi-spire, le 
deuxieme plot intermediate 26 etant ccaxiai a l'axe 22 de pivotement ce 
la platine 20, et que le galet 34 de freinage cocpere avec le trcisie-e 
plot 28 inferieur de la platine 20 pour bloquer la corde 12 en cas de 
relachement de la poignee de commande 44. 

2. Descendeur autobloquant selon ia revendi cation 1, caracterise en ce cue 
le galet 34 de freinage s'etend parallelement a 1 'axe ce pivotement: 22, et 
traverse la platine 20 par une luniere 30 de debatte.t.ent avsnx une feme 
curviligne centree sur l»axe de pivotement 22. 

3. Descendeur autobloquant selon la revindication 2, ceracierise en ce que 
le levier de commande 44 est soiidarise a la platine 20 en un -c-ir.t 
predetermine separe cu deuxieme plot intermediaire 25 par la lumiere 30 ce 
passage du galet 34 de freinage. 
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4. Descendeur autobloquant selon la revendication 2 ou 3, caracterise en 
ce que le levier de commande 44 est monte sur un axe d 1 articulation 46 de 
la platine 20 entre une position relevee et une position intermediate , et 
qu'un ressort de rappel sollicite le levier 44 vers la position relevee 
lorsque le descendeur se trouve en position active. 

5. Descendeur autobloquant selon la revendication 2, caracterise en ce que 
le levier de commande 44 est dispose dans le prolongement d'au moins un 
des flasques 14,16 a 1» oppose de 1» orifice 60 d'accrochage du mousqueton 
36 d* attache. 

6. Descendeur autobloquant selon I'une des revendications 1 a 5, 
caracterise en ce que chaque plot de guidage 24,26,28 de la platine 20 est 
pourvu d'une surface de contact circulaire cooperant a friction avec la 
corde 12 lors de la descente, et que I'axe de pivotement 22 forme un angle 
obtu avec le premier plot superieur 24 et le troisieme plot inferieur 28. 

7. Descendeur autobloquant selon I'une des revendications 1 a 6, 
caracterise en ce que l'un des flasques 16 est monte a pivotement, soit a 
ciseaux, soit a basculement sur un axe 22,112 entre une position inactive 
d'ouverture du descendeur autorisant la .mise en place de la corde 12 
autour des plots 24,26,28 de guidage, et une position active de fermeture 
du descendeur permettant la descente controlee au moyen du levier de 
conmande 44. 

8. Descendeur autobloquant selon la revendication 4, caracterise en ce que 
la platine 20 est dotee d'une butee 50 agencee soit en organe 
d'entrainement par 1\ action d'une face d'appui 48 du levier de commande 44 
pivotant lorsque ce dernier arrive dans la position intermediaire, soit en 
organe de prehension cooperant avec le pouce c'un coequipier lors de 
1' utilisation du descendeur en assurance du premier par le second. 

9. Descendeur autobloquant selon la revendication 3, caracterise en ce que 
le levier de commande 44 est equipe d'une patte 164 de controle du 
debattement du levier, en £tant articulee sur un axe 166 entre une 
premiere position verticale deverrouillee autorisant un mouvement de 
basculement de la poianee 44 entre les flasques 14,16 pour la mise en 
place de la corde 12 en position inactive du descendeur, et une deuxiene 
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position horizontale verrouillee eir.pechanr rout retcur de la poignee 44 
vers ladite position inactive, ladite patte 164 venant alcrs en butee 
contre le chant lateral de l'un des flascues 14,16, 

10. Descendeur autobloquant 10,170 pour ccrde simple ou corde double de 
rappel, selon l'une des revendications 1 a 9, caracterise en ce cue les 
plots 24,26,28 de guidage sont disposes soit du rr.eme cote de la platine 20 
lorsque cette derniere est separee a faible jeu de l'un des flasques 14, 
soit des deux cotes de la platine 20 lorsque cette derniere se trouve dans 
le plan median du descendeur 170. 
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Fig. 1 
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Fig. 7 
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Fig. 13a 
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